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AX 



^ nj\ tw T ^^fT^ ^ 1^^^ f^-* controlling a vehicle, especially an aircraft, helicopter, or simulator comprising a handle 
O lie Ja m'' ^--^J- -bout two axes (A, B) that are located approximately pen>endicu^arr™th^^^^^ 

W axes (A. B) are located on dififerent planes (E, and E, or E^ and E3) and are offset relative to each otE. 

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite] 
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Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ah- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations ") am Anfangjeder regularen Ausgabe der 
PCT-Gazette verwiesen. 



Sc r^Tf ' ^'"^^ Vonichtung zum Steuem eines Fahizeuges, insbesondere Flugzeuges. Helikopteis Oder auch 

e,„es Simulators, nut einem Handgriff (12). welcher um zwei in etwa senk^cht zueinander stehenden AchserS B) ^^4^2 
gclagert ,st soUen die Achsen (A. B) in ver«.hiedenen Bbenen (E. und E. oder E, und E3) liegen und zueinander v^Sben Jn 
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VorrichtTing zum Staiaem elnes FeOirzeuges 



Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum 
Steuern eines Fahrzeuges, insbesondere Flugzeuges, 
Helikopters oder auch eines Simulators, mit einem 
Handgriff, welcher um zwei in etwa senkrecht zueinander 
stehenden Achsen bewegbar gelagert ist. 

Derartige Vorrichtungen sind in vielfaitiger Form und 
AusfOhrung auf dem Markt bekannt und gebrSuchlich. Sie 
dienen im wesentlichen zur Steuerung von Flugzeugen, 
Helikoptern, Flugsimulatoren od. dgl. . Dabei ist ein 
Handgriff im wesentlichen um zwei Achsen verschwenkbar um 
eine Steuerung bspw. eines Helikopters, insbesondere seines 
Rotors vorzunehmen. 

Bei herkSmmlichen Vorrichtungen ist nachteilig, dass diese 
gross, komplex und aufwendig, insbesondere mit 



bestAtigungskopie 
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unterschiedlichen GestSngen, ausgebildet sind. Dabei sind 
bex der Helikoptersteuerung zur Herstellung von zwei 
unterschiedlichen bewegbaren Achsen komplizierte Hebel und 
Umlenksysteme erforderlich, um bspw. den Rotor anzusteuern 
Daher sind diese Vorrichtungen teuer in der Anschaffung und 
aufwendig zu warten. 

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Vorrichtung der Eingangs genannten Art zu schaffen, welche 
dxe genannten Nachteile beseitigt, und mit welcher auf 
einfache und kostengtinstige Weise eine Vorrichtung zu 
exakten Steuerung von Fahrzeugen, Flugzeugen, Helikoptern, 
Simulatoren mOglich ist, die auch eine aktive 
KraftruckfUhrung auf den Handgriff zuiasst. Dabei soil 
15 diese Vorrichtung bei beschrankten Einbauraumen gut 
untergebracht werden k5nnen. Zudem soil die Sicherheit im 
Betrieb erh5ht werden. 

Zur LSsung dieser Aufgabe fUhren die Merkmale der 
20 Patentansprtiche 1 und 2. 

Bei der vorliegenden Erfindung ist von Bedeutung, dass eine 
vorrichtung geschaffen ist, die aus einem Rahmenelement mit 
Deweils seitlichen, anschliessenden Grundplatten gebildet 
1st. An eine Grundplatte schliesst ein Antriebselement an, 
welches. Uber ein Halteelement ein Kraftsensor verschwenkbar 
um eine erste Achse lagert bzw. eine Schwenkbewegung um 
dxese erste Achse ggf. mittels Kraf rackfahrung zuiasst. 

Zur Bewegung des Handgriffes um eine weitere hierzu 
lotrechte Achse schliesst an eine Grundplatte des 
Rahmenelementes ein weiteres Antriebselement an, welches 
vorzugsweise mit der Struktur des Fahrzeuges bzw 
Hubschraubers oder Simulators fest in Verbindung steht. 
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in einem bevorzugten Ausftihrungsbeispiel liegen die beiden 
Achsen, die lotrecht zueinander stehen in 

unterschiedlichen, parallelen Ebenen und sind zueinander 
verschoben . 

Hierdurch wird gewShrleistet, dass unterschiedliche 
BewegungsmSglichkeiten bzw. Schwenkmechanismen des 
Handgriffes realisiert werden, was insbesondere bei der 
Ansteuerung von Rotoren von Hubschraubern von Bedeutung 
ist . 

Dabei soil gewMhrleistet sein, dass die eine Achse urn die 
andere Achse nach oben oder nach unten verschoben ist. 
Hierdurch lassen sich durch unterschiedliche 

Verschwenkungen der Achsen unterschiedliche 

Schwenkbewegungen urn die erste Achse oder um die zweite 
Achse realisieren. ZusMtzlich lasst sich tiber den 
Kraftsensor eine am Handgriff anliegende Kraft messen, die 
eine KraftruckfUhrung aber die Antriebselemente zulasst. 
Dies soli ebenfalls im Rahmen der vorliegenden Erfindung 
liegen. 
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Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfindung 
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung bevorzugter 
AusfOhrungsbeispiele; diese zeigt in 

5 Figur 1 sine perspektivische Darstellung einer 
erfindungsgemassen Vorrichtung zum Steuern eines 
Fahrzeuges, insbesondere eines Flugzeuges; 

Figur 2a eine perspektivische Draufsicht auf ein 
10 bevorzugtes Aus fvihrungsbei spiel der Vorrichtung zum Steuern 
eines Flugzeuges gem. Figur 1; 

Figur 2b eine perspektivische Rtickansicht der Vorrichtung 
gem. Figur 2a; 
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Figur 3a eine perspektivische Draufsicht auf ein noch 
weiteres Ausf Uhrungsbeispiel der Vorrichtung gem. Figur 1; 

Figur 3b eine schematisch dargestellte Rtickansicht der 
Vorrichtung gem. Figur 3a. 

Gemass Figur 1 weist eine erf indungsgemSsse Vorrichtung Rj 
zum Steuern von Fahrzeugen oder Simulatoren, insbesondere 
Flugzeugsimulatoren ein Rahmenelement 1 auf, welches 
vorzugsweise aus einer Grundplatte 2 und jeweils seitlich 
und rechtwinklig zur Grundplatte 2 anschliessende 
Halteplatten 3.1, 3.2 gebildet ist. 

An das Rahmenelement 1, insbesondere an die Halteplatte 3.1 
schliesst tiber einen Ausgangsf lansch 4 ein erstes 
Antriebselement 5.1 aussen an. Dabei liegt das 
Antriebselement 5.1 in einer Achse A die lotrecht zur 
Halteplatte 3.1 veriauft. 
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An die Grundplatte 2 des Rahmenelementes schliesst ein 
wexteres Antriebselement 5.2 aussen an, welches hier nicht 
dargestellt, mit einer Struktur, einer Halterung od. dgl 
des Simulators oder Fahrzeuges fest verbunden ist. 

Das Antriebselement 5.2 ist in einer Achse B angeordnet, 
die in etwa lotrecht zur Grundplatte 2 verlSuft. In diesem 
Ausftthrungsbeispiel schneiden sich die Achsen A und B in 
einem Schnittpunkt S in einer gemeinsamen Ebene E^. 

Die Antriebselemente 5.1, 5.2 sind im wesentlichen aus 
emer elektronischen Regeleinrichtung 6, daran 
anschliessendem Elektromotor 7 mit nachgeschaltetem 
Getriebe 8 gebildet. Dabei kann die elektronische 
Regeleinrichtung 6 eine Kraf tregelung, Motorenregelung, 
etc. enthalten. 

An die Halteplatte 3.2 schliesst ein Ausgleichgewicht 9 an, 
dessen Schwerpunkt in die Achse A failt. Das 
Ausgleichsgewicht 9 dient dem Massenausgleich des 
Antriebselementes 5.1, welches zusammen mit • dem 
Rahmenelement 1 urn die Achse B mittels des 
Antriebselementes 5.2 verschwenkbar ist. 



An das Antriebselement 5.1, im Anschluss an den 

Ausgang.sflansch 4, schliesst ein Halteelement 10 an, 

welches um die Achse A mittels des Antriebselementes 5.1 

schwenkbar ist. Bevorzugt ist das Halteelement 10 als 

Winkel. ausgebildet, an welchem ein Kraftsensor 11 
anschliesst. Hierdurch lasst sich die Position 
Kraftsensors ebenfalls beeinf lussen. 



des 



Der Kraftsensor 11 dessen Achse C durch den Schnittpunkt S 
der Achsen A und B lotrecht verlSuft, dient der Aufnahme 
emes Handgriffes 12, welcher aktiv steuerbar oder mittels 
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der menschlichen Hand urn die Achsen A und B verschwenkbar 
gelagert ist. Dabei gewShren die Antriebselemente 5.1, 5.2 
eine KraftrUckftlhrung, bei aktiver Ansteuerung. Zu dem 
Kraftsensor ll lassen sich die entsprechende 
Rtickstellmomente aufnehmen und entsprechend tiber die 
Antriebselemente 5.1, 5.2 regeln bzw. ausgleichen. 

In einem weiteren bevorzugten Ausf iihrungsbeispiel der 
vorliegenden Erfindung gem. Figur 2a ist eine Vorrichtung 
R2 aufgezeigt, die in etwa der o. g. Art entspricht. 

Ein wesentlicher Unterschied ist hier, dass das 
Antriebselement 5.2 bzw. dessen Achse B urn eine 
Verschiebung AX gegenaber der Achse A des Antriebselements 
5.1 verschoben ist. Die Achsen A und B stehen lotrecht 
zueinander, sind jedoch in unterschiedlichen Ebenen Ei, E2, 
welche parallel zueinander sind, urn die Verschiebung AX 
zueinander verschoben. 

Dies gewahrleistet, dass unterschiedliche 

BewegungsmSglichkeiten des hier nicht dargestellten 
Handgriffes 12 urn die Achse A oder B mQglich sind. 

Die entsprechende RUckansicht zeigt nochmals die 
entsprechende Verschiebung der Achsen A und B zueinander. 

Dabei liegt die Achse B oberhalb der Achse A, wobei die 
Grundplatte 1 des Rahmenelementes 1 in diesem Bereich 
stirnseitig die Halteplatten 3.1, 3.2 vorzugsweise leicht 
gewblbt tlberragt. 

Im AusfUhrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung gem. den 
Figuren 3a und 3b ist eine Vorrichtung R3 aufgezeigt, die 
in etwa der vorbeschriebenden Art entspricht. 
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Unterschiedlich ist hier, dass die Achse B unterhalb der 
Achse A um die Verschiebung AX in oben beschriebener Weise 
verschoben ist. Dabei stehen die Achsen A und B ebenfalls 
lotrecht zueinander und liegen in unterschiedlichen Ebenen 
5 El, E2, welche zueinander parallel sind. 

Hierdurch wird ebenfalls gewShrleistet, dass der Handgriff 
12, welcher an den Kraftsensor 11 anschliesst, um die Achse 
A und B unterschiedliche Bewegungen ausfuhrt. Dabei kann 
auf unterschiedliche EinbaurSume Einfluss genommen werden, 
wenn die Achse A oberhalb der Achse B liegt oder umgekehrt. 

Zudem ist mdglich, dass die unterschiedlichen Achsen A und 
B bzw. Drehachsen eine H6henverstellung des Kraftsensors 11 
bzw. des Handgriff es 12 zusatzlich gewShrleisten. 



10 
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1. Vorrichtung zum. Steuern eines Fahrzeuges, insbesondere 
Flugzeuges, Helikopters oder auch eines Simulators, mit 
einem Handgriff (12), welcher um zwei in etwa senkrecht 
zueinander stehenden Achsen (A, B) bewegbar gelagert ist, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass die Achsen (A, B) in verschiedenen Ebenen (Ei und Ea 
Oder El und E3) liegen und zueinander verschoben sind. 

2. Vorrichtung zvim Steuern eines Fahrzeuges, insbesondere 
Flugzeuges, Helikopters oder auch eines Simulators, mit 
einem Handgriff (12), welcher um zwei in etwa senkrecht 
zueinander stehenden Achsen (A, B) bewegbar gelagert ist, 
dadurch gekennzeichnet, dass in einer Achse (A) ein 
Halteelement (10) zur Aufnahme eines Kraftsensors (11) 
vorgesehen ist, wobei der Kraftsensor mittig, oder 
aussermittig, senkrecht nach oben oder nach unten zur Achse 
(A) verschoben, angeordnet ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass ein Rahmenelement (12) vorgesehen ist, 
in welchem in etwa senkrecht zueinander zwei 
Antriebselemente (5.1, 5.2) angreifen. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Rahmenelement (1) aus einer Grundplatte (2) mit 
zumindest einer daran rechtwinklig anschliessenden 
Halteplatte (3.1, 3.2) gebildet ist. 
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Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Rahmenelement (1) u-artig aus 
Grundplatte (2) ntit jeweils seitlich und rechtwinklig 
anschliessenden Halteplatten (3.1, 3.2) gebildet ist. 

6. vorrichtung nach Anspruch 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass ein erstes Antriebselement (5.1) an 
dxe eine Grundplatte (2) anschliesst, wobei ein zweites 
Antriebselement (5.2) ausserhalb der Grundplatte (2) dieser 
festgelegt ist und innerhalb der Grundplatte (2) um die 
Achse (A) verschwenJd^ar das Halteelement (10) zur Aufnahme 
des Kraft sensors (11) angeordnet ist. 

7. Vorrichtung nach wenigstens einem der AnsprOche 4 bis 6 
15 dadurch gekennzeichnet, dass an die Grundplatte (2) das 

zweite Antriebselement (5.2) in etwa lotrecht zum ersten 
Antriebselement (5.1) anschliesst. 

8. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 3 bis 7 
dadurch gekennzeichnet, dass die Antriebselemente (5.1,' 
5.2) m den Achsen (A, B) rechtwinklig zueinander an das 
Rahmenelement (1) anschliessen, wobei die Achsen (A und B) 
zueinander um eine Verschiebung (AX) zueinander verschoben 
sind. 
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9. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 3 bis 8 
dadurch gekennzeichnet, dass die Antriebselemente (S.l! 
5.2) aus einer elektronischen Regeleinrichtung (6), mit 
ggf. integrierter Kraftregelung und Motorregelung, mit 
anschliessendem Elektromotor (7) und nachgeschlatetem 
Getriebe (8) gebildet sind. 

10. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 2 bis 
9, dadurch gekennzeichnet, dass an das erste 
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Antriebseleitient (5.1) tiber einen Aus gangs flansch (4) das 
Halteelement (10) anschliesst, welchem der Kraftsensor (11) 
und daran anschliessend der Handgriff (12) aufsitzt. 

11. Vorrichtung naqh wenigstens einem der AnsprUche 2 bis 

10, dadurch gekennzeichnet, dass das Halteelement (10) als 
um die Achse (A) verschwenklaare Platte oder Winkel 
ausgebildet ist, welche den Kraftsensor (11) und daran 
anschliessend den Handgriff (12) trSgt. 

12. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 4 bis 

11, dadurch gekennzeichnet, dass an die Grundplatte (2) 
parallel und beabstandet, insbesondere rechtwinklig eine 
zweite Halteplatte (3.2) anschliesst, die der Aufnahme 
eines Ausgleichgewichtes (9) dient, dessen Schwerpunkt in 
der Achse (A) liegt. 

13. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 3 bis 

12, dadurch gekennzeichnet, dass tiber die Antriebselemente 
(5.1, 5.2) der Handgriff (12) aktiv um die Achsen (A und B) 
verschwenkbar, insbesondere steuerbar ist. 

14. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 3 bis 

13, dadurch gekennzeichnet, dass mittels der 
Antriebselemente (5.1, 5.2)' und des Kraftsensors (11) eine 
Kraftrtlckftihrung ermOglicht und eine aktive Steuerung des 
Handgriff es (12) gewShrleistet ist. 

15. Vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 1 bis 

14, dadurch gekennzeichnet, dass das zweite Antriebselement 
(5.2) fest an einer Struktur oder Rahmen eines Fahrzeuges, 
eines Flugzeuges od. dgl. festgelegt ist. 
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Vorrxchtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 8 bis 
15 dadurch gekennzeichnet, dass die Achse (B) oberhalb der 
Achse (A) um die Verschiebung (AX) verschoben ist. 

17. Vorrichtung nach wenigstens einem der AnsprUche 8 bis 
15, dadurch gekennzeichnet, dass die Achse (B) unterhalb 
der Achse (A) um eine Verschiebung (AX) verschoben ist. 

18. vorrichtung nach wenigstens einem der Ansprtiche 1 bis 
17, dadurch gekennzeichnet, dass die Achsen (A und B) 
zueinander lotrecht verlaufen und in unterschiedlichen 
Ebenen (Ex und E3 Oder E. und E3) liegen, welche parallel 
zuemander sind. 
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Fig. 1 




Fig. 3b 



irjpRNATIONAL SEARCH REPORT 



fnt^pionaf AppUcstlon No 

PCT/EP 03/13361 



Aoconflng to International Patent aassiflcation (IPO or to both national dassKcatlon 



B. FIELDS SEARCHED 



and IPC 



Minimum documentallon se£trchecJ fctassiRcafinn e««^*«^ .^ii — 
IPC 7 B64C QQgg 



Doc«men»3aonsean=hedo»..rthannUnlmun,d,«,,n enUUionto«.e 



ElacBon.ccla.ato.ccn«.,eacH.rtn9the Intemattenal search (name of da te base and. whe,e p,uc«c^. search .,n».»8.d) 

EPO-Internal , PAJ 



C. DOCOMEMTS COfffilDEHED TO BE RELEVANT 



Categoiy* 



X 
Y 



CRallon of document, with IndlcaHon. where appropriate. <rf the relevant 



US 4 555 960 A (KING MICHAEL) 
3 December 1985 (1985-12-03) 
column 1, line 67 - line 68 
column 2, line 61 -column 5, line 34 
figures 1-4 

6 057 828 A (JACKSON BERNARD 8 ET AL) 
2 May 2000 (2000-05-02) 
column 10, line 42 - line 55 
column 17, line 36 -column 18, line 14 
figures 7,9 

-/-- 



m Furtherdocumenls are listed in the conUnuatton of 



Relevant to claim Mo. 



1-5,7.8. 
11,15-18 
9,13,14 



9,13,14 



boxC. 



X I Patent family members are listed In annex. 



"Spedai^ 

artwhichlsnol Ifp^p^M^^^^ 
considered to be of particular relevance piled p understand the principle or theory underMng the 
^^u^"^^'"^ publbhedonorafierthe Intemaitonal , , ^ ^ 
iHttig dale -X' documerit of particular relevance; the claimed invention 
L docunrient which may throw doubts on Drioritv claimfe^ or °® considered novel or cannot be considered to 
which is cited to establish the publk^fton date of SSihw ^^""^^ s««P when the document bteten^one 
diatton Of other spet^al reason (as specified) 'Y' documeiit of particular relevance; the claimed Invention 

»afir»32Ifca^^^^ men^^^uchcomblnatl^^ p3^„3«^ 
■ <loc"m«nt member of the same patent famflv 


II le obtwu compieuon of ine international search 

8 April 2004 


Date of mailing of the International search report ^ 

16/04/2004 


Name and mailing address of the ISA — ^— — — — 
Fomi PCT/ISAftlO (sacond sheet) (January 2004) 


Authorized officer 

J. Giraldez Sanchez 



IP{|pRNATIONAL SEARCH REPORT 



C.(Contlimatlon) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE BELEVANT 



Inte^ional AppOeatton No 

PCT/EP 03/13361 



Cafegoiy 



CitaUon or aocument, with indication, where approprUei of the reievart 



RelevanI to claim No. 



PATENT ABSTRACTS OF JAPAN 

vol. 1997, no. 07, 

31 July 1997 (1997-07-31) 

-& JP 09 062392 A (NEC CORP). 

7 March 1997 (1997-03-07) 

abstract 

figures 3,5,6,8 

US 4 422 345 A (GREEN MERLIN G) 
27 December 1983 (1983-12-27) 
abstract 

column 2, line 17 - line 26 
figure 1 



1,2,10, 
11 



13,14, 
16-18 



3.8,13, 
16-18 



i^RNATIONAL SEARCH REPORT 

bireimatfon on patent family members 



In^ptlonal Appllealton No 

PCT/EP 03/13361 



Patent document 
cited in search report 



PublicaUon 
date 



US 4555960 



Patent family 
meint>er(s) 



03-12-1985 CA 



1203738 Al 



US 6057828 



02-05-2000 



US 5731804 A 

US 5767839 A 

US 2003030621 Al 

US 6437771 81 

AU 5167896 A 

CA 2210725 Al 

EP 0804786 Al 

JP 10512983 T 

WO 9622591 Al 

US 6400352 Bl 

US 6201533 Bl 

US 6271828 Bl 

US 5721566 A 

US 5805140 A 

US 2001020937 Al 

US 2002018046 Al 

US 5929846 A 

US 6246390 Bl 

US 6154198 A 

CA 2167304 Al 

US 6219033 Bl 

US 6300937 Bl 

WO 9502801 Al 

US 6125337 A 

US 6046727 A 

US 5576727 A 

US 5724264 A 

US 5739811 A 

US 5734373 A 

US 5701140 A 

US 5880714 A 

US 2001030658 Al 

US 2002033841 Al 



Publicadon 
date 



29-04-1986 



24- 03-1998 

16- 06-1998 
13-02-2003 
20-08-2002 

07- 08-1996 

25- 07-1996 
05-11-1997 

08- 12-1998 

25- 07-1996 
04-06-2002 
13-03-2001 

07- 08-2001 
24-02-1998 

08- 09-1998 

13- 09-2001 

14- 02-2002 

27- 07-1999 
12-06-2001 

28- 11-2000 

26- 01-1995 

17- 04-2001 

09- 10-2001 
26-01-1995 
26-09-2000 
04-04-2000 
19-11-1996 
03-03-1998 
14-04-1998 
31-03-1998 
23-12-1997 
09-03-1999 

18- 10-2001 
21-03-2002 



JP 09062392 


A 


07- 


-03- 


-1997 


NONE 






US 4422345 


A 


27- 


-12- 


-1983 


CA 


1180985 Al 


15-01-1985 



Fonii PCT/1SA/&10 {patent famfl!/ cnnex) (January 20O4) 



INTERNATIONi^R RECHERCHENBERICHT 



Ronales Aktenzeichen 

PCT/EP 03/13361 



TDiU'^I^^ISWi^J^^ ANMELDUNGSGEGENSTANDES 

IPK 7 G05G9/047 



Nach der lirtem atlonalen Palenlktassifikation (IPK) Oder nach der naflonalon Klassffikation und der \PK 
B, RECHERCHJERTE GEBJETE " ^ " 



RecfteR^ferter MlndestprOfstoff (WasslfDcaU und Klassifikationssymbole ) 

ivK I dd4C G056 



RechetchlertB aber nlchl ami MlndestprOfatoff geHBreiKle VeraftentBehungan. so welt diesa unter die recherehletten Geblate 



fallen 



■"'""attonalen Recheiche towsullterte eleKlronlsche Dalenbank (Name der Dat enbank und evil, vewendete Suchbegriffe) 

EPO-Internal , PAJ 



C. AiSWESENTLICHANSESEHENE UNTERLAGEN 



Kalegorfs° 



BezBlchnung der VertnenlBchung. sowelt ertbideillcli unter Angabe der in BetrachI kommenden Telle 



US 4 555 960 A (KING MICHAEL) 
3. Dezember 1985 (1985-12-03) 
Spalte 1, Zelle 67 - Zeile 68 
Spalte 2, Zeile 61 -Spalte 5, Zelle 34 
Abblldungen 1-4 

US 6 057 828 A (JACKSON BERNARD G ET AL) 
2. Mai 2000 (2000-05-02) 
Spalte 10, Zeile 42 - Zeile 55 

5^ -Spalte 18, Zeile 14 

Abblldungen 7,9 

-/-- 



Wettere Ver5ITeniIlchungen s!nd der Fortsetzung von Feld C zu 
entnehmen 



Betr. Anspruch Nr. 



1-5,7,8, 
11.15-18 
9,13,14 



9,13,14 



*BesondereKateooilenvonangegebenenVeiOnemilchungen • 

ISffiSie'Jll^nSrKgSS'" naohden,h,.ema.io„ate„ 
^flj^f '^^"chung, die geefgnel isi. einen Prioritatsanspnich zweffelhaft er- 
^ul^r Rechefchenberlcht genannten Ver5tfentllchung beteS werden 
ISi^arahrtf ^^'^ ^^"^ besonderen Grund angegeben S (Ste 
•O- Vereffenillchuno.dteslchaiJfelnemQndIIche Offenbarung. 

rfimS2™!^2F'K?®^^I^??'!l^®'^^'o"^^ AnmeWadatum, aber nach 
d^m bea nspruchten Piioritatsdatunn verdffentlicht woiden tet 

Datum des Abschlusses der Intematlonalen Recherche 

8. April 2004 



Slehe Anhang Patentfamilie 



o^ifri JifprfSSoS?* ISP'Ll^K inlematlonaten Anmeldedatum 
S^^SSI^'^t^f ISSLV'!!^®''^^®"*"^* worden ist und mil der 
Anmefdung nteW ko/IWtert, sondem nur rum Verstandftls des der 
Thwte ang"eg2b^^^ Prinzfps oder der ihr zugrundeUegenden 

"^^S^fS^^^Q^on^Qonderer Bedeutung; die beanspruchte Erflndung 
SSJL^SP^u^"?™"? ?eser VerOffeninchung nicht als neu octer airf ^ 
ernnderischer Tatigkelt beruhend betrachtm werden 

'Y' Ver6ffent]]chur)gvon besondarer Bedeutung; die beanspmchte Eiflnduno 
kann nIcht als auf erflnderfecher Tatlgkelt Sruhm^etVaS^^ tirmaung 
SSSS"* Jf®?" VeroffentBchung mtt einer oder mehreren andeien 
)JtSrw"?5^I?9®"*«^®?^ Kategorie In Verblndung gebracht wird und 
diese Vertilndung fQr elnen Fachmann nahellegend 1st 

Verdffentlichung, die Mftglied derselben Patentfamilie ist 
Absendedatum des intematlonalen Recherchenberichts 

16/04/2004 



Name und Postansctim der IntemaUonaten RecherchenbehORie 

Ml"'°'i>^2?, P-^' 5818 Patentlaan 2 

NL - 2280 HV Ri]swij|< 

TeL (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl. 

Fax: (+31-70) 340-3016 



BevollmSchUgter Bedlensteter 

J. eiraldez Sanchez 



Fomiblalt P<rMSA«10 (Btait 2) (J8nuar2004) 



INTERNATION^R RECHERCHENBERICHT 



C^Foftsetzung) ALS WESENTLICH ANQESEHENE UNTERLAGEN ' 



Intl^ionales Aktenzelchen 

PCT/EP 03/13361 



Kalegorte- Bazelchnunodsr VeriUfemchung, eowett erforterilch unlerAngabe derin Betracht kommenden Teile 



Betr. Anspnid) Nr. 



X 
A 



PATENT ABSTRACTS OF JAPAN 

vol. 1997, no. 07, 

31. Jull 1997 (1997-07-31) 

-& JP 09 062392 A (NEC CORP), 

7. Marz 1997 (1997-03-07) 

Zusaimnenfassung 

Abbildungen 3,5,6,8 

US 4 422 345 A (GREEN MERLIN G) 
27. Dezember 1983 (1983-12-27) 
Zusammenfassung 

Spalte 2, Zeile 17 - Zelle 26 
Abbildung 1 



1,2,10. 
11 



13,14, 
16-18 



3.8,13, 
16-18 



Fomiblatt PCT/ISA/210 (Fortaetzung von Blatt 2) (Janiiar2004) 



INTERNATIONAI^ RECHERCHENBERICHT 

Angaben zu Veidrfentlk^ungen. die zur selben PatentfamOla gehOren 



onales Aktenzatchen 



Im Recherchenbericht 
angefOhites Patentdokument 


Datum der 
Verfiffentlichung 


Mitglled(er) der 
Patentfamnie 


Datum der 
VerOffenUichung 



us 6057828 



02-05-2000 



CA 


1203738 Al 


US 


5731804 A 


us 


576783Q A 


us 


2003030621 Al 


us 


6437771 Rl 


AU 


5167806 A 


CA 


2210725 Al 


EP 


0804786 Al 


JP 


10512983 T 


klO 


9622591 Al 


US 


6400352 Rl 


US 


6201533 Rl 


US 


6271828 Bl 


US 


5721566 A 


us 


5805140 A 


US 


2001020937 Al 


us 


2002018046 Al 


us 


5929846 A 


us 


6246390 Rl 


us 


6154198 A 


CA 


2167304 Al 


us 


6219033 Rl 

VbX^w^w Dx 


us 


6300937 Bl 


uo 


9502801 Al 


us 


6125337 A 


US 


6046727 A 


us 


5576727 A 


us 


5724264 A 


us 


5739811 A 


us 


5734373 A 


us 


5701140 A 


us 


5880714 A 


us 


2001030658 Al 


us 


2002033841 Al 



24- 03 

16- 06 
13-02 
20-08 

07- 08 

25- 07- 
05-11 

08- 12- 

25- 07- 
04-06- 
13-03- 

07- 08- 
24-02- 

08- 09- 

13- 09- 

14- 02- 

27- 07- 
12-06- 

28- 11- 

26- 01- 

17- 04- 

09- lOr 

26-01- 
26-09- 
04-04- 
19-11- 
03-03- 
14-04- 
31-03- 
23-12- 
09-03- 

18- 10- 
21-03 



1998 
•1998 
2003 
2002 
1996 
-1996 
-1997 
-1998 
-1996 
-2002 
-2001 
-2001 
-1998 
-1998 
-2001 
-2002 
-1999 
-2001 
-2000 
-1995 
-2001 
-2001 
-1995 
-2000 
-2000 
-1996 
-1998 
■1998 
■1998 
■1997 
1999 
2001 
2002 



JP 09062392 



07-03-1997 KEINE 



us 4422345 



27-12-1983 CA 



1180985 Al 



15-01-1985 



Foimblatl PCT/ISA/210 {Anhang Raientfamille) <Januar 2004) 



